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T2 (A2) |A2-T2. Diagnostic - 2. Identifier les systemes, les sous-ensembles, les éléments défectueux.
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1. Rechercher le schéma électrique et les informations correspondantes au capteur a étudier | Niveau ‘
(imprimer ce dernier). ‘étﬂ’; ‘ N
Réaliser le schéma électrique du systéme étudié (calculateur + capteur).
Schéma: Compléter le tableau.
Nom du capteur
Numéro dans la
nomenclature
Bornes calculateur
2. Alaide d'un bornier de mesure et des outils de nécessaires réaliser le contrdle du capteur. ';'t'tve?ﬁf
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Mesurer Us=f(a°). Compléter le tableau.

Calculer:
L'intensité Ic PF et PL:

Indiquer:
Base de temps:

Mesurer:
La tension d'alimentation
du capteur:

Reproduire le sighal: Us=f(«°).

La résistance de la ligne:
Indiquer les bornes.

HHH

Niveau ‘
atteint:

C232 |

3. Réaliser lalecture puis I'effacement des codes défaut calculateur de votre systeme.

Défauts mémoriser par le calculateur:
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Cl6: ENERGIE ELLECTRIQUE

THEME: LES CAPTEURS BAC PRO MV

DOCUMENTS RESSOURCE

Le capteur angle papillon ( potentiometre )

A. APPLICATIONS

Il informe le calculateur de la position angulaire dun 5 p it
glement en convertissant cet angle en tension. |l est ' .
utilise pour mesurer les positions

v  papillon ;
¢ pedale daccelérateur ;

v débattement de caisse

B. PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

Il est constitue d'une piste reésistive |pont divisewr de lension) alimente sous 5V par
le calculateur.

Il fournit une tension proportionnelle en fonction de la position angulaire.

vi signal: us=f(a°)
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M 400ms

Piste 2

Ch1 200V A Ch2 r0.00mV
ChZ 2.00v
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